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Classes de Premiéres

= 1. NOTIONS GENERALES

© Applications injectives, surjecti i :
composition des applications. joctives, Blse

© En vue de la statistique et du calcul d i
lités : ensemble des parties d'un enserﬁElep.mbabla

© Applications d'un ensemble finivers u

-. I n ensembl
1I‘im. cas des applications injectives et bijactivese
eur dénomb.rement; parties & p éléments d'ur;
ensemble fini, leur dénombrement.

(2') Relation d'ordre sur un ensembl
ition r e. E
(en particulier : inclusion, ordre sur R). xemAE

| I 2. FONCTIONS NUMERIQUES
D'UNE VARIABLE REELLE

(1") La fonction x — x* de I’

positifs ou nul dans Tui—n?émgnseesTbilr?jegﬁse.régs

admettra qu'elle est surjective. Notation 4/x ou xi.

© Continuité « en un poi ' . B
Fans fonetion, point » d'une fonction. Limite

(On se bornera aux définitions indispen i
‘ sables, illus-
trées d exemples_ et de contre—exem;?les; a I'éﬁoncsé
3ans démonstratno_n, des théorémes relatifs aux Iimitesr:
e somme, produit, quotient, de fonctions).

© Fonction linéaire tangente en un point
fonction donnée; dérivée en ce point. point & une

Fonction dérivée; calcul de la dérivée d'un

. érivée; I e somme,
d'un produit, d'un quotient, de fonctions dérivables.
Interprétation géométrique de la dérivée (repére
cartésien); équation de la tangente.

Interprétation cinématique de la dérivée : mouvement

rectiligne du point; définiti i
[ocnipnes o p inition de la vitesse et de

A BCD,E §
E
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© Applications

a) étude, uniquement sur des exemples, de fonctions
polynomes et de fonctions rationnelles *. Représen-
tation graphique.

b) étude de mouvements rectilignes : mouvement
rectiligne uniforme, uniformément varié, vibratoire
simple.

(On s'appuiera sur le théordme énoncé sans démons-
tration, permettant de déduire, du signe de la dérivée
d'une fanction dans un intervalle, le sens de variation
de cette fonction dans cet intervalle).

* En Premigre A et B, fonctions homographiques
seulement.

E9 I 3. EQUATIONS ET INEQUATIONS

© Sur des exemples : étude d'équations et d'iné-
quations du premier et du second degré; étude de
systémes d'équations a plusieurs inconnues.

Etude de problémes dont la résolution conduit a des
&quations ou des inéquations du premier et du second
degré.

© Pratique du calcul numérique.

Révision du programme du calcul numérique de
seconde T uniqguement a I'occasion d'exercices.

La résolution des problémes donnera lieu toute I'an-
née a un entralnement progressif & la pratique du
calcul numérique.

Usage de tables numériques, de la régle a calcul
et de machines & calculer.

Notions suscintes sur l'usage d'abaques trés simples.

4. GEOMETRIE VECTORIELLE
ET GEOMETRIE AFFINE
(PLAN ET ESPACE)

© Espaces vectoriels sur R; définition et exemples
(révision). Sous-espace vectoriel. Vecteurs lindaire-
ment dépendants, indépendants. Base.
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