=] f cos(Zmx™) dx ipp. U'=1. U=x. v=cos(Zmx") v'= -2mnx""1sin (2mx™) ]

|n=[l.1"¢"]£ + J‘ﬁ 2mnxsin (an“)dx puis changement de variable : t = 2rx"
a

Suis-je sur la bonne voie ??



