Annexe A

Notations

K, R, C sont des corps?, F sontdes espaces vectoriels

(ei, ..., e,) estune base de

£ est un espace affine deespace vectoriel assoc®. On dira aussi qué est
unK-espace affine

&; est I'espace affine usuel a trois dimension&eespace vectoriel assodiTé
P, P,, P. sont des plans affines dg

3, 77; 77; sont des plans vectoriels d_fé

A, D, Dy, D, sont des droites affines de

d (M; D) est la distance du poit/ a la droiteD

Aff{{Ai},.;} estl'espace affine engendré par la famille de pofnts;,_,

Vect (Poo; Po1; Poz) est 'espace vectoriel associéld f (FPoo; Poi; Poz)

Vect (u) est I'espace vectoriel engendré par le vecteur

Vect (fTPOL }TPOQ) est I'espace vectoriel engendré par les vectdys®h,
et Poo Poa.

Af f (Poo; Povs Poz2) [ JAf f (Pao; Por; Pa) les deux espaces affines sont paral-
leles

Af f (Poo; Por; Poz) /] £Af f (Pao; Por; Py) les deux espaces affines sont stric-
tement paralléles

bar {(Py, wo) ; ...; (P,,w,)} est le barycentre des points pondé(és, wy),
ooy (Pp,wp) avec) ?_w; #0

£ est la fermeture projective de I'espace affihe

P <?> est I'espace projectif associé geespace vectorief’

1E est le cardinal de&& c’est-a-dire le nombre d’élément(s) contenu(s) dans
'ensembler
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Notations

[n; p] = [n; p] NN est l'intervalle d’entier(s) compris entreet p

(S, .7, ?) est un repére d’origing et de bas{?, 7, ?)

CD4 est une cyclide de Dupin de degré

CDA4A est une cyclide de Dupin de degrén anneau

CDA4E est une cyclide de Dupin de degra croissant externe

CD4l est une cyclide de Dupin de deglré croissant interne

CDA4EN est une cyclide de Dupin de degra croissant externe nul

CD4IN est une cyclide de Dupin de degré croissant interne nul

SE4 est une supercyclide elliptiqgue de degjré

(O, %0570, k_o)) est le repére d’une CD4/SE4 @test le centre de la CD4/SEA4.

CBRB : Carreau de Bézier Rationnel Biquadratique

CBRBCCD4 : Carreau de Bézier Rationnel Biguadratique Cuitnte en Cy-
clide de Dupin de degré

CBRQ : Courbe de Bézier Rationnelle Quadratique

RQBC {(Py; P1; P»)} courbe de Bézier rationnelle quadratique de points de
controleR,, P, et P,

RQBC {(Po; P1; P») , (wo; wy;we) } courbe de Bézier rationnelle quadratique
de points de controléFy; wy), (Pr;wy) et (Pa;ws)

fur : (Po; Pr; Py; wo; we) — wy fonction qui permet de déterminer le poids
positif de telle facon qu&Q BC {(Fy; Pi; P») , (wo; wq; we)} Soit un arc de cercle

RQBC {(Fo; P1; P») ,w} courbe de Bézier rationnelle quadratique sous forme
quasi standard de points de contrfi&; 1), (Pr; w) et(FPe; 1)

fuw : (Po; P1; P») — w fonction qui permet de déterminer le poidspositif de
telle fagon queRQ BC {(Fy; Pr; P») , w} soit un arc de cercle

M (x;y) estle pointM/ de coordonnée@e; y)

M (x;y; =) est le pointM de coordonnéeg; y; z)

U (x;y)ouw = (x;y) estle vecteurs de composantes:; )

U (x;y;2) ouw = (x;y; ) estle vecteurw’ de composanteg; y; z)

Les coordonnées ety sont notéesz; y) ou ( z )

T
Les coordonnées, y etz sont notéesz; y;z) ou | y

z
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